Autonics

Medidor de pulso

MP5W SERIES
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Obrigado por usar os produtos Autonics.
Para maior seguranca, leia as instru¢des abaixo.

* Informacgdes

* Dimensodes
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N . 106.0
1Séries -------o--e- { MP ‘Medldor de Taxa de Pulsos | 96.0 < >
2Digito -+ [ 5 [5Digitos(99999) | 40 | 915 1105
3
3Tamanho --------- { w ‘Tamanho DIN W96 x H48mm | PULSE METER (' T
4Alimentagdo | 4 [100-240VCA 50/60Hz | - ] ol @ === 0 o
" P P . ™ . o] 2]
Simbolo| Saida Principal Saida auxiliar (Valor do display) ~ — <
N  [Somente indicag&o X MPSW n a D ey 4
A |Relé 5 estagios (HH, H, GO, L, LL) X Y [Modelo com terminais]
1 |Relé 3 estagios(H, GO, L) X Ic d inel
2  |Saida coletor aberto 5 estagios NPN Saida dinamica BCD orte do painel
5Saida 3 |Saida coletor aberto 5 estagios PNP Saida dinamica BCD ; e 1104 >
(Saida principal — — - Min. 116 = >
+Saida auxiliar) |4 __|Saida coletor aberto 5 estagios NPN Saida retransmissao PV(4-20mACC) 4.0 ol 91.5 14.9
5 |Saida coletor aberto 5 estagios PNP Saida retransmisséo PV(4-20mACC) | T
6 | Saida coletor aberto 5 estagios NPN Saida serial de baixa velocidade | | |I45_5 o
7 |Saida coletor aberto 5 estagios PNP Saida serial de baixa velocidade f | | | ===
8 |Saida coletor aberto 5 estagios NPN Saida de comunicag&o RS485 Min. 52.0 91.0 ¥° 0
9 |Saida coletor aberto 5 estagios PNP Saida de comunicagéo RS485 =

«Saida coletor aberto PNP:Opcional

* Especificacdes

==

[Modelo com conector]

(Unidade:mm)

ISaida coletor aberto NPN/PNP + Saida serial de baixa velocidade [MP5W-46/MP5W-47]

Saida principal
(Coletor Aberto NPN )
12-24VCC Max. 20mA

Saida principal
(Coletor Aberto PNP )
12-24VCC Max. 20mA

+24VCC “POL CLOCK LATCH
30mA Max.

Saida serial
(Coletor Aberto NPN )

12-24VCC Max. 20mA

+O Sinal POL estara ativado quando o valor do display estiver negativo.
ISaida coletor aberto NPN/PNP + Saida comunicacdo RS485
[MP5W-48/MP5W-49]
Saida principal
(Coletor Aberto NPN )
12-24VCC Max. 20mA A

Saida principal
(Coletor Aberto PNP )
12-24VCC Max. 20mA

* Precaucdes de seguranca

eFavor guardar estas instrucoes, leia-a antes de usar esta unidade.

A AViSOS Acidentes podem acontecer se as instrugdes néo forem seguidas.

A Cuidados o produto pode ser danificado se as instru¢cdes nao forem seguidas|

| /\ Avisos

1. Ao usar este aparelho em maquinas que possam causar danos materiais ou
pessoais : instalagdes nucleares, equipamentos médicos, veiculos, trens,
avides, Usinas,etc. Entre em contato antes de adquirir o aparelho, a escolha
do modelo incorreto pode causar acidentes.
. Esta unidade deve ser montada no painel.
3. N&o conecte o aparelho com alimentagéo ligada.
Perigo de choque elétrico.

4. Favor checar o nimero do terminal quando conectar a alimentagéo ou o
sinal de entrada.
Perigo de incéndio e dano ao aparelho.

5. N&o abrir ou tentar consertar o aparelho quando estiver alimentado.
Perigo de choque elétrico.

N

| /\ Cuidados

1.Esta unidade n&o deve ser usada ao ar livre.
2.Utilize fio de bitola, N°20AWG (0.5mm) ou maior, aperte os teminais de
maneira adequada.
Pode resultar no mal funcionamento ou incéndios devido as falhas do contato.
3. Favor observar a especificagéo do produto.
4. Nao usar corrente acima da capacidade nominal do relé.
Pode causar falha na isolag&o, derretimento do contato, falha no contato,
quebra do relé, incéndio, etc.
5. Ao limpar a unidade, ndo utilizar &gua ou detergente.
Podera causar choque elétrico ou incéndio.
6.N&o deixar poeira metélica entrar dentro das unidades.
Pode causar incéndio ou problemas elétricos.
7.Néo utilizar essa unidade em locais onde haja gazes inflamaveis ou
explosivos, umidade, incidéncia de raios solares, calor irradiado, vibragéo,
impacto etc.
Pode causar incéndio ou exploséo.
8.Favor checar a polaridade dos terminais de sinal antes de conectar.

*As especificacdes acima podem ser alteradas sem prévio aviso.

Modelo

MP5W

Alimentacéo

100-240VCA 50/60Hz

Tens&o alimentagdo

90 ~110% da tens&o nominal

Consumo

Aprox. Max. 6VA

Alimentacéo de
sensor externo

12VCC +10%, 80mA

Preciséo de
sinal (23 + 5°C)

-Modo F1, F4, F7, F8, F9, F10 : Fundo escala. +0.05% rdg +1Digito
-Modo F2, F3, F5, F6 : Fundo escala +£0.01% rdg +1Digito

-Modo F1, F4, F7, F8, F9, F10 : 0.0005Hz ~ 50kHz

. . -Modo F3 :0.02s ~ 3,200s
Faixa de sinal -Modo F2, F5, F6 :0.01s ~ 3,200s
-Modo F11, F12, F13 : Contagem 0 ~ 4 x 109
Frequéncia -Entrada estado sélido : Max. 50kHz(Largura do pulso:Min. 10ms)

-Entrada contato seco : Max. 45Hz(Largura do pulso:Min. 11ms)

Nivel de entrada

[Entrada com tenséo] Alto : 4.5-24VCC, Baixo : 0-1VCC,
Impedancia entrada : 4.5kW
[Entrada sem-tensdo] Impedancia curtocircuito : Max. 300W,
Tensé&o residual : Max. 1V,
Impedéncia circuito aberto : Min. 100kW

Faixa indicagédo

5digitos(-19999 ~ 99999)

Display

LED 7 Segmentos (Zero Piscante)

Precisédo display

0.05/0.5/1/2/4/8seg.(lgual ao ciclo de amostragem)

Modos de operacédo

Numero de revolucao/Velocidade/Frequéncia(F1), Velocidade de passagem
(F2),Ciclo(F3), Tempo de passagem(F4), Largura de tempo(F5), Diferenca
de tempo(F6), Taxa absoluta(F7), Taxa de erro(F8), Densidade(F9),
Erro(F10), Medic&o comprimentol(F11), Intervalo(F12), Integracéo(F13)

Funcéo pré-escala

Fator de multiplicac&o (0.0001x 10° ~ 9.9999x10°)

Histerese

0~ 9999

Outras fungdes

-Funcéo de ajuste de travamento -Funcgéo de atraso de monitoramento
-Fungéo de ajuste Auto-Zero

-Fungéo de monitoramento : Memoriza valor max. e min.

-Selecédo da faixa de saida corrente(apenas saida corrente)
-Monitoramento local/ Remoto(Apenas com saida de comunicagéo)
-Funcéo de saida comparativa(HH, H, GO, L, LL)

-Func&o de chaveamento banco de dados -Fungé&o de sele¢éo da unidade de tempd
-Fung&o retenc@o de meméria(Somente Modo F13)
*Favor ver a Ultima pagina para maiores detalhes.

-Saida contato relé(saida trés estagios:3a)

(Saida 5 estagios:5a contato):saida comparativa, Saida de alarme
-Saida transistor(coletor abertoNPN/PNP)

:Saida comparativa, Saida de alarme
-Saida série baixa velocidade:Saida valor display

* Conexodes

[fm——

1] 2] [3] [4] [5] [e] [7] [¢] [9]

INA  INB

ov OJ
*1

HOLD/RESET

Banco

ov

+12V

.

Lo

Alimentacao A
100-240VCA
50/60Hz 6VA

#(*1) é usado como terminal de RESET apenas quando operado no modo(F13)
(Ver “Modo de Operagéo”)

ISAIDA RELE (5 estagios)
[MP5W-4A]

Saida contato:250VCA 3A 1la
CARGA RESISTIVA

ISAIDA RELE(3 estagios)
[MP5W-41]

Saida contato:250VCA 3A la
CARGA RESISTIVA

<Conector da saida auxiliar>
ISaida coletor aberto NPN/PNP + Saida BCD [MP5W-42/MP5W-43]

Saida principal
(Coletor Aberto NPN )
12-24VCC Max. 20mA

Configuracoes -Saida dinamica BCD :Saida valor display
de saida -Saida retransmissdo PV (4-20mACC):Saida valor display
-Saida comunicagdo RS485 (32 canais) COoM1
:Saida valor display, saida comparativa, Fungédo ajuste PC
Memoéria Memoéria nédo-volatil

Resisténcia de isolagido

Min. 100MW(Padrao 500VCC) entre os terminais e o gabinete

Rigidez dielétrica

2000VCA 60Hz por 1minuto(Entre os terminais de alimentac&o e os gabinetes, entre
os terminais de alimentacéo e os terminais de entrada)

+24VCC B

D D1

Saida BCD
(Coletor aberto NPN )

12-24VCC Max. 20mA

C DO D2

D3 DOT COM2

D4 POL

(#)

Saida principal
(Coletor Aberto PNP )
12-24VCC Max. 20mA

*#)POL estaré ativado quando o valor do display estiver negativo.

ISaida coletor aberto NPN/PNP + Saida Retransmissao PV (4-20mACC)
[MP5W-44/MP5W-45]

Saida principal
(Coletor aberto NPN )

Ruido Suporta onda quadrada max.=2kV (largura do pulso:1ms) medido
com simulador de ruido
. 0.75mm amplitude na frequéncia de 10 ~ 55Hz
o Mecanica em cada uma das direcdes X,Y, Z por 2 horas
Vibragéo ) 0.5mm amplitude na frequéncia de 10 ~ 55Hz
Malfuncionamento em cada uma das direcdes X,Y, Z por 10 minutos
Mecanico 300m/s*(Aprox. 30G) 3 vezes nas dire¢des X,Y,Z
Choque Malfuncionamento 100m/s?(Aprox. 10G) 3 vezes nas direcdes X,Y,Z
Ciclo vida|Mecanico Min.10,000,000 vezes
relé  |Elétrico Min.100,000 vezes (250VCA 3A carga resistiva)
Temperatura ambiente -10 ~ 50°C(sem congelamento) com
Armazenamento -20 ~ 60°C(sem congelamento)
Umidade 35 ~ 85%RH
Peso Aprox. 230g

12-24VCC Max. 20mA

4-20mACC
Carga 600W Max.

Saida principal
(Coletor aberto PNP )

12-24VCC Max. 20mA

* Entrada - Saida

|IEspecificacdo entrada
1. Sinal entrada
(1)Entrada estado sélido
*Frequéncia entrada: 50kHz(Max.)
A largura do pulso deve ser maior que1l0Oms .
*Nivel tenséo entrada : Nivel alto = 4.5-24V, Nivel baixo = 0-1.0V

Min. 10ms

™

S I A
OFF

ON J‘OFF *T : sinal de entrada 1 ciclo
>ie

T >

(2)Entrada contato relé
*Frequéncia entrada : 45Hz(Max.)
A largura do pulso deve ser maior que 11ms.
*Especificacéo contato relé : Use um relé confiavel que possa chavear no minmo
2mA em 12Vcc.

2.Tipo de entrada

MP5W possui entrada NPN e PNP e é possivel seleciona-la na parametrizacédo
do grupo 1.

(1)Entrada NPN

«Contato *Sensor com saida *Sensor com saida

NPN NPN coletor aberto MP5W
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(2)Entrada PNP
«Contato *Sensor com saida

PNP coletor aberto

*Sensor com saida

PNP MP5W

M

Circuito principal
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|IEspecificagdo saida
1. Saida relé
*Saida : Comparativa ou saida de alarme (Ver’'Modo de Saida”)
*Método de saida :Relé
«Capacidade contato : 250VCA 3A carga resistiva
«Ciclo de vida : Mecéanico-20 milhdes de vezes(Chaveamento 180 vezes/min.)
Elétrico-Min.100,000 vezes(3A 250VCA, 30VCC na carga resistiva)
(Chaveamento: 20 vezes/min.)
2. Saida transistorisada
*Saida : Comparativa ou saida de alarme (Ver “Modo de saida”)
*Método de saida: Coletor aberto NPN / PNP
«Tensdo da carga : 12-24VCC
*Max. carga corrente : 20mA




3. Saida dinamica BCD
*Saida : Valor display

«Sinal de saida : Dados BCD (A, B, C, D) = A: Lowest bit, D : Highest bit
Dados do digito (DO, D1, D2, D3, D4) = DO : Lowest digit, D4 : Highest digit

«Tipo de saida : Coletor aberto NPN

*Tensao carga : 12-24VCC

*Max. carga corrente : 20mA

Ex)Quando o valor do display for 125.89

Start

CLK

do segmento

Ordem de dados
DP(5)
MSB(5)

MSB(4)

LSB(4)
DP(3)

Sequéncia da saida de dados na retransmissao serial

MSB(2)
LSB(3)
DP(2)

MSB(2)

Digito10* Digito10’
Valor display PV 1 2 5. 8 9
Al H © H @) H @) H
B[ H H © H H H H
Dados
H H H H H
BCD ¢ @ H
D[ H H H ®© © H
Ponto | H H H © H H H
H H
po (A - E
0.1ms
D1 a_—
A
Digito D2 m s
D3 |
H
D4 Jli
5ms 7.8ms
1 39ms -
4. Saida serial baixa velocidade
1 Saida : valor display
2 Sinal de saida : CLK, Dados, Latch
3 Ciclo CLK : 50Hz
4 Sajda CLK bit : 25 bit
5 Saida de dados bit: 25 bit
6 Forma de saida:Coletor aberto NPN
7 Tenséo da carga : 12-24VCC
8 Max. corrente de carga: 20mA
IDiagrama de tempo na retransmisséo serial
C1 c2 C3 C23 C24 C25 C1 Cc2 C3 C4
20ms
Dados < D1 X D2 X D3 ) D23 X D24 X D25 X D1 X b2 X D3 XD4 )
20ms
Latch
5ms

y
(X2X3X 1 X5 X6 X7 X 8X 9 XioX1XzXX14x15X16X17)Xa8X19X 20X 21X22X 23X
<— Shift

—
(=
=
o
o

LSB(2)
MSB(1)

LSB(1)

Ponto Dados

Ponto
decimal(digito5)  (digito5) dgmmal

Dados
(digito4)

}«— Digito10* ﬁfitm)

5. Saida retransmisséo PV(4-20mACC)
*Aplicagdo : Transmisséao do valor de processo

*Funcéo :

Dados
(digito3)

Ponto Ponto
decimal

(digito3)

decimal
(digito2)

Dados
(digito2)

Ponto Dados
decimal

(digito1)

<— Digito 10 »‘

Transmissdo em 4-20mACC baseado no valor do display , a retransmissao
ficara entre o limite alto (FS-H) e o limite baixo(FS-L).
*Faixa de saida de ajuste alta/baixa
-Faixa de ajuste de limite alto(FS-H): De min. a max dentro da faixa de sinal
-Faixa de ajuste de limite baixo(FS-L):De min. a max dentro da faixa de sinal
(FS-H deve estar pelo menos "1" acima do que FS-L)
«Carga resistiva : Max. 600W
*Resolucéo : 8000 divisGes

Se ajustar FS-L e FS-H na sec¢éo certa,

a saida sera 4-20mACC.

A Resolucgéo entre FS-L e FS-H é de

8000 pontos

6. Saida de comunicagdo RS485
1 Endereco : 0 ~ 99 endere¢os(32 canais)
2 Velocidade retransmissdo(Baud rate) : 2400/4800/9600 bps
3 Cadigo de retransmisséo : ASCII

Parity Bit : No
*Data Bit : 8 Bit
Stop Bit : 1 Bit

7 Itens de comunicagao

-MP5W « PC : Valores comparativos de cada banco de dados, Valor de pré-escala e

FS-L/

Valor

FS'H/ display

4mA

20mA

valor de pico, controle RESET.

-MP5W « PC : Valores comparativos de cada banco de dados, Valor de pré-escala,

valor de pico, valor do display.

(digito1)

* Modo de operacéo

ISelecione o modo de operagdo no grupo de parametrizagdo grupo 1 rod€ .
IH& 13 tipos de modos de operagéo nesta unidade.

*Modo F1(Frequéncia/Revolucdes/Velocidade)
Este modo calcula a frequéncia, ou nimero de revolugdes, ou a velocidade lendo a
frequéncia na entrada A,
1)Frequéncia(Hz) = fx a (a = 1[seg] )
2)Revolucdes (rpm) = fx a (a = 60[seq] )
3)Velocidade(m/min) = f x a (a = 60L[seg] )
*L = Distancia percorrida entre um pulso e outro em [m]

IValor de display e unidade display

Valor display |Unidade display|a (Valor de pré-escala)
A Hz 1
Frequéncia
kHz 0.001
Revolucoes ps 1
rpm 60
mm / seg 1,000L
cm/ seg 100L
Velocidade | m/seg L
Encoder
m/ min 60L badirio de fAbricas MP5W
km / hora 36L adrdo de fabrica: rpm
ICarta de tempo
EntradaAi :
o ow 3 T
Entrada Hold . —
Display @Wixa W) xa W) xa

*a : Valor pré-escala
*Modo F2(Velocidade de passagem)
Mostra a velocidade de passagem calculada entre o acionamento da entrada A e o
acionamento da entrada B.
Velocidade de passagem(V) =fxa (a=L[m])

L : Adistancia entre a entrada A e a entrada B [m]

IValor do display e unidade do display

" " " MP5W
Valor display [Unidade display|a(Valor de pré-escala)

mm / seg 1,000L

Velotidad cm/ seg 100L ®

elocidade -
passo m/ seg L
m/ min 60L
km / hora 3.6L

*Padréo de fabrica : m/seg Sensor A @ Sensor B

ICarta de tempo

A B . |

Entrada A — :
Entrada B — = l_l‘ . ; - [ ‘
H - H H H H H
ta : : . :
Entrada Hold ] _-
< > < -« -« D
t1 t2 t3 t4 t5 : t6 t7
i E 1 1 xa xa
Display a xa 2 X a v P

*a: Valor de pré escala
ta : Tempo de retorno 20 ms

*Modo F3(Ciclo)
Mostra a diferenca de tempo entre dois acionamentos consecutivos da entrada A.
Ciclo(T) =t
«t :Tempo medido [seg]
IValor do display, unidade do display

Valor display Unidade display

SEG MIN

999.99seg. 999.99min.

9999.9seg. 9999.9min.
Ciclo 99min. 99hora

59.9seg. 59.9min. o
gg(s)é%lSlen. ggg"r:gra Eggse?rétrico
99999seg. 99999min.

Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametrizacdo t.wnk(Unidade tempo) .
*Padréo de fabrica : 999.99seg.

ICarta de tempo

Entrada A l

tl ©2 13 4 i 5 6
Entrada Hold . —
Display t1 t3 t6

*t1, t2, t3, t4, t5, t6 deve estar acima de 20ms para ser possivel

*Modo F4(Tempo de passagem)

Mostra o tempo de passagem dentro de um percurso, por exemplo tempo que uma peca

demora para passar dentro de um forno, este percurso é determinado pelos pulsos na entrada A
L[m]

Tempo de passagem[seg] = tx a (a = Deslocamento entre um pulso e outro[m] )
IValor display e unidade display «t:Tempo medido[seg]
Valor display Unidade display L:Percurso [m]
SEG MIN
999.99seg. 999.99min.
Tempo de 9999.9seg. 9999.9min.
passagem 99hora 59.9seg.  [99hora 59.9min.
9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min.
99999seg. 99999min.
*Padréo de fabrica: 999.99seg. MP5W

«Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros tunt
ICarta de tempo

Entrada A i

tl

t6

Entrada Hold

Display tlxa t6xa

«Modo F5(Largura de tempo) *a: Valor pré-escala

Mostra o tempo que a entrada A ficou acionada.
Largura de tempo[T] = t
ot : Tempo da entrada A ativada em [seg]

IValor do display e unidade do display
Unidade display
SEG
999.99seg.
9999.9seg.
99hora 59.9seg.
9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min.
99999seg. 99999min.
Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros modo t.unt
*Padréo de fabrica: 999.99seg.
ICarta de tempo

Enradan — NS [N 00 [0

- t 2 ta

MPSW

Valor display

MIN
999.99min.
9999.9min.

99hora 59.9min.

Tempo de
passo

*Padréo de fabrica : 999.99seg.

ta

Entrada Hold

Display tlxa t3xa

* ta :Tempo de retorno 20 ms.
*Modo F6(Intervalo de tempo)
Mostra a diferenca de tempo entre o acionamento da entrada A o acionamento da entrada B.
Diferenca de tempo(T) = t(ta ~ th)
«t(ta ~ th):tempo entre acionamento de A o acionamento de B [seg]
IValor do display e unidade do display

MP5W

Valor display Unidade display
SEG MIN
999.99seg. 999.99min. =
Tempo de 9999.9seg. 9999.9min.
passo 99hora 59.9seg.  |99hora 59.9min. °
9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min.
99999seg. 99999min. SensorA ﬂlSensor B

Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros modo t.unt
«Padréo de fabrica: 999.99seg.

ICarta de tempo

Entrada A Lu =

Entrada B — o l_- - -
D e : : : :
: ta ; —
Entrada Hold . T -
- ¢ <P <+ <P
t1 t2 t3 t4 t5 6 ! t7
Display tl t2 t4 t7
* ta :Tempo de retorno 20 ms.
*Modo F7(Taxa absoluta)
Mostra quanto a entrada B em (%) esta mais rapida ou lenta em relagdo a entrada A
Taxa absoluta = (Entrada B / Entrada A) x 100%
T bsoluta = Frequéncia de entrada B[Hz] x Ba 100[%
axa apsoiuta = Frequéncia de entrada A[Hz] x Aa x %]
IValor display e unidade display
Valor display |Unidade display
Absolute rate % l Turbina A @ 5ﬁTurb|naB
* Aa : Valor de pré-escala entrada A
Ba : Valor de pré-escala entrada B
ICarta de tempo Liquido
MP5W i
[ I O I
Entrada A d :
-—
fA Displa Frequéncia de entrada B[Hz] x Ba 100[%]
i y = — X 0
Entrada B | | Frequéncia de entrada A[Hz] x Aa
w

*Hold : Se o sinal de Hold esté ativado, o valor do display sera mantido até o sinal de Hold ser desativado.

*Mode F8(Taxa de Erro)
Mostra quanto a entrada B em (%) esta diferente da entrada A.

Entrada B-Entrada A X 100[%]
Entrada A
(Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
IValor do display e unidade display
Valor display |Unidade display
Error rate %

Taxa de erro =

X 100[%]

Taxa de erro =

*Aa : Valor pré-escala entrada A
Ba : Valor pré-escala entrada B

ICarta de tempo

Envadana—  —J L —

fA

Entrada B 41 M: L
’T"

_ (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
- Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

«Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display sera mantido até o sinal de Hold ser desativado.
*Modo F9(Densidade)

Mostra quanto a entrada B representa do total em (%).
Entrada B

MP5W

X 100[%]

Display

Densidade ——— X 100[%]
Entrada A + Entrada B

. (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

Densidade = P x 100[%]
Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
IValor do display e unidade display
Valor display |Unidade display *Aa : Valor pré-escala entrada A

Densidade % Ba : Valor pré-escala entrada B
|Carta de tempo M)
Entrada A J1 ;Jl - l Turbina A K[ [P Turbina &

>
fA
Entrada B m Fo—
: = : MP5W Liquid )
(Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa ) X 100[%]

Display =
pay Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

*Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display serd mantido até o sinal de Hold ser desativado.
*Modo F10(Erro)
Mostra a diferenca entre a frequéncia da entrada B e a frequéncia da entrada A
Erro = Entrada B - Entrada A
Erro = (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
IValor do display e unidade display
Valor display Unidade display
Erro END User setting unit

*Aa : Valor pré-escala entrada A
Ba : Valor pré-escala entrada B

ICarta de tempo

EntradaA | L[ 1
fA '
[ I N B
Entrada B : :
-—>
fB
Display = (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

*Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display serd mantido até o sinal de Hold ser desativado.

*Modo F11(Medigdo de comprimento)
Mostra o nimero de pulsos da entrada A enquanto entrada B est& ativada
Medida do comprimento= P x a (*P : Nimero de pulsos da entrada A, a: Valor pré-escala)

IValor do display e unidade display

MP5W

Valor display | Unidade display
Quantidade[EA] !
Medida do mm «Defeito de fabrica(Unidade)
Comprimento cm : Quantidade[EA] - Sensor fotoelétrico
m
MP5W
ICarta de tempo
2 3 4 5 6 1 2 1 2 3 4
Entrada A
§E = = =
Entrada B
i b
Entrada Hold .
Display 6xa 4xa

* ta :Tempo de retorno 20 ms.

*Modo F12(Intervalo)
Mostra o nimero de pulsos da entrada A entre um pulso e e outro da entrada B,
Intervalo = P x a (*P : Nimero de pulso entrada A, a: Valor pré-escala)

IValor do display e unidade do display

Valor do display| Unidade display
Quantidade[EA]
Medida de mm
comprimento cm
m
ICarta de tempo
1 2 3 4 1 2 1 2 3
Entrada A
W 2@ N N N N &
Entrada B —
ta H ta
Entrada Hold -
4xa 3xa

Display *ta :Tempo de retorno 20 ms.  P-2

a medicéo.




*Modo F13(Integragéo) * Modo de saida F(Desvio) [ out-F] H I~
Mostra o valor de contagem pela entrada de pulsos A. Esta fungéo é para memorizar o valor de ajuste e prover saidas quando excede o desvio de H, L. ° Param etnza(;ao
Integracéo = P x a IMeméria do valor de ajuste: Memoriza o valor do display corrente como valor de ajuste ao
«P : nimero de pulsos da entrada A, a : Valor de pré-escala pressionar as teclas(M +d) . 1Gru po de parémetros 0
IVanr\c/JeIdls(j?Ia); ° unldaziij:dilz’i)s?;y MPSW IE possivel checar o valor de ajuste memorizado pressionado a tecla ( &) Display Parametro Faixa de ajuste Chave de ajuste
alor display [VD]
Intervalo Quantidade[EA] |Ajuste o desvio de maximo (H) e de minimo (L), as saidas de maximo e minimo seréo acionadas W
~ quando o valor de processo estiver acima de (Valor de ajuste + Desvio H) ou -
IOperagcéo e carta de tempo abaixo de (Valor de ajuste - Desvio L). A ' PS5St.hh Ajusta o valor comparativo HH
«Cont; ( de pulsos da entrada A ' t.hh
onta 0 numero de pulsos da entradaA. ) IFaixa de ajuste do desvio: 0.0001 ~ 99999(A faixa de ajuste sera alterada pelo ponto decimal i 838333
*S6 havera contagem quando a entrada B estiver desligada. no parametro de ajuste. Se ajustar o ponto decimal para 0000.0, a faixa de ajuste sera 0.1 ~ 9999.9.) |
IOperacéo Pressione (M + &) ao mesmo tempo, 1 IF1, F2, F7, F9, F11, F12, F13 . . .
o234 5 6 128 4 para memorizar o valor de ajuste. | PS‘: h| — [> gg ggg j Ajusta o valor comparativo H 10 ~99999 @ - Altera s digtos de ajuste
_ A FEEEM| I ' . :
Entrada A Desvio H(limite alto) ! S [i @ - Altera o valor de ajuste
Entrada B _ Valor ajuste v | -
' PSE L . ) : 0 ~ Faixa de tempo de ajuste . Hxi a
RESET - Desvio L(limite baixo) / / ! PS5t L] — [> 00000 j Ajusta o valor comparativo L IF8. F10 - -19999 ~';9999 ! - Grava e passa ao proximo parametro
l MD o
Display 0| 1| 2|3 4 5|6 0 12| 3|4 H > i
— = : '
- " : w PSELL
S wimeriacio N | 1 e | PSELL) — G355 | oo commanos
, . ) : : | MD
° Modo de Sa|da Memoéria valor ajuste OCI)ZII\:‘ m 3 [mo] —
. ! 1 . P
ISeleciona o modo de saida no primeiro grupo de parametros awk-& (tipo de saida). Saida desvio L O?:ﬁ |l [ ol 4 hPEY| — [’ hPEE j Mostra o valor de pico de maximo Se pressionar[] por dois seg. no modo hPEE ou
|IExistem modelos com 5 saidas (HH, H, GO, L, LL) e 3 saidas (H, GO, L). da desvi on | #D 995359 LPEY o valor de pico seré zerado
IH& 6 modos de saida: S (Padréo), H(Alto) , L(Baixo), B (Faixa), I(Pulsada), F(Desvio). Saida desvio H OFF [ e
10 ajuste do valor (HH, H, L, LL)deve ser LL<L<H<HH no tipo de saida comparativa B r [> L.PEY ) -
. - < = . . P . . . . —> j Mostra o valor de pico de minimo
e ele é operado invidualmente, ndo hé relagdo com o valor de ajuste(HH, H, L, LL) nas *(#1)A saida s6 é acionada depois que o valor de ajuste € memorizado. -19999
saidas(S, H, L, I). *N&o ha saidas HH, GO, LL no modo de saida F.
*Mesmo se ajustar o desvio como "0(Zero)", ir4 atuar como ajuste "1".
*#1)Nos modelos com saida ao pressionar aparecera o parametro PSt.hh(modo de saida F:P5t. k) e nos modelos apenas indicagdo o parametro h.PEY.
» Modo de saida S(Padréo)[5tArd]
HH * Carta de operacéo para cada grupo de parametros
Valor H Saida HH : |0s parametros do display séo diferentes em cada modo de operagéo, ver A
i Val tivo HH< valor displ . ~ !
Comparaivo | - L Yl comparat HHSVlor 4598 |  prametrizagac”. ) A ’ IGrupo de parametros 1
Valor comparativo H<valor display | © : quando selecionar 0 modo de operagé&o, o parametro serd mostrado. Display Parametro Faixa de ajuste Chave de ajuste
Saida GO : gu?.ndLOL"éo‘ ha Si‘_"dadHH: X : quando selecionar o modo de operag&o, o pardmetro no sera mostrado. pressione
, L, LL ,estara ativado. R _
Saida L : IGrupo de parametros 0 w
Saida ;Z'{Z;CEF_WE“VO L >valor display Parametro 0 |Modosub | F1 | F2 | F3 | F4 | F5 | F6 | F7 | F8 | F9 [F10[F11[F12[F13 PALA ] Depois det mf_’SIdf?r P‘Z"H- ’[PU' 2 5‘159- mOStrard| eqte ¢ o grupo de
: M. i | o parametro nod€ automaticamente. 3
Valor comparativo LL >valor display PSthh 0 0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0]|0 P parametros 1
PSt. h 000|000 |0|0|0|0|0|0]|0 MD
. PSt. L - Al
« Modo de saida H(alto) [ou -h] 0 00/000/0/0/0,0/0|0]0 dE nodE ) Altera o LeiForo Fl3 1
PSt.LL 0/0/0|0|0|0|0|0|0|0|0|0]|0 o - Fl Seleciona o modo Fl~ Fli13 parametro.
HH h.PEK OO0 00|00 0|00 O0]| O] x de operacéo. : Grava e passa ao proximo parametro.
H Saida HH : T -
Valor . L Valor comparativo HH< valor display L.PEK O/|C[0C0C0CC0OIOO|O|X I n-R Ajusta o tipo d Tlpo_ oo : =
Comparativo Saida H : IGrupo de parametros 1 ! A-Rl—> r Justa o tipo de sensor transistor PNP = PP £ : Altera o parametro.
L v ) ) P! p Pn.hF da entrada A. “Tipo de saida
alor comparativo H< valor display — nrnA. . .
HH Saida L : Parametrol |Modosub | F1|F2 |F3|F4 |F5|F6 | F7 | F8 |F9 [F10|F11 |F12|F13 cqntato(§alda L) : PaPLF L PrhF Pl F» PrPhE—PrPL FJ
Valor comparativo L>valor display Modo -Tipo saida nEnRr>nFaLr>rnfAr—>FarL.
H Saida LL : ©/0|0/0]0|©/0/0|0/0|0|0|0 n-h I'n-b Ajusta o tipo de sensor transistor NPN : nPa.hF . ~
. L Valor comparativo LL >valor display In-A 0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0 0|0 N > nPrhE da entrada B. “Tipo de saida . : Grava e passa ao préximo parametro.
Saida | e Saida GO : quando n&o ha saida HH, In-b XO| X[ XX O|O|O|O©|O©|s |+ |- - contato(saida H) APl F
H, L, LL ,estara ativado. ”
co - out-t O 00000 |0|0|0|0 |0 |0X ouk-t , : Altera o parametro
, _ hys O x| x[x[x[x|0]O0[0]O][ x| x][X oukE-E HKSI:FI J Seleciona o modo de saida. | SEArd / out-h [ out-L [ 5rd ~ouk-h = ouk-L |
« Modo de saida L(Baixo) [ouk-L] GuArd FdEFy QOO0 0|00 O] O0O|O]|O]|0O] O] X r (*1) oukt-b /out-! [ouk-F out-F < out-l + aut-b
i StAr.t QO 0|0|0|0|0|0|0O0|0C 0|0 x : Grava e passa ao proximo parametro.
Auto.A X | X X | X X | X | X . L
Valor H Salda HH : Auoh ‘; T ‘)2 T g g g g X RYS ) ) 0~ 9999 (se o ponto decimal & : Seleciona o digito
Comparativo L Valor comparativo HH> valor display : hY5S > [' Austa a histerese ajustado em 8808.0 afaixa : Altera o valor
LL T SaidaH : mEmo XIXIXPX XXX X[ X[X|X]X]|© D D D ! dasaida. (2) sera O 9999 Grava e passa ao proximo parametro
: . ' U~ . : .
: Valor comparativo H> valor display «"+": sensor IN-b sera ajustado como nPn, h, F ou PnP, h, F no modo F11, F12, F13. A
SaidalL : A v r : Altera o parametro
) ' IGrupo de parametros 2 Iil Gufrd Gufrd p
Valor comparativo L> valor display r — [ - — - j 1
Saida LL: Parametro 2 |Modosub | F1 | F2 | F3[F4 [ F5 [ F6 | F7 [ F8 [ Fo [F10[F11[F12[F13 buRrd FJEFY SEArt } L FIEFY ISEArE Lo FAEFY — 5EACE
i Valor comparativo LL> valor displ . - 2 Quando selecionar SRk dEFY EArt
Saida 07 comparativo L= vaior dispiay P.bAnK O|0|0|0|0O|0C|0|0|0|0|0|0]|0O Seleciona se havera um - Axi
Safda GO : quando néo héa saida HH, - oo SICIGICIIIE ) ) fd SEArL : Grava e passa ao proximo
H, L, LL ,estara ativado. dot X[ X | X|X €mpo antes que as saldas Apods r. piscar parametro
tunt X[ X|©O|O|O|O| X | X|[X]|X]|X]|X]X possam ser acionadas, [ 99-9] ; o
. SERF.E , | ouse inibira as saidas por 1 seg. , ajuste o valor da : Seleciona o digito
+ Modo de saida B(Bloqueio) [out-b] PSt.hh 0O|0|0|0|0O|O|0O|0O|O|O|0|0O]|0O 99 QJ} (L, LL) no primeiro ciclo de | iy : Altera o valor
B - emporizag&o.
PSt. h 00|00/ 0|/0|0|0|0|0|0|0]|0O ‘ operagao. 00 - 999 : Grava e passa ao proximo parametro.
H: PSt. L 000|000 |0|0|0|0|0|0]|0 <
Valor
) ; . PSt.LL 0|0 0|0/0|0|0|0|0|0|0]|0
Comparativo L Sa}lda AR lor displ 0 : Seleciona o digito
LL valor comparativo HH<Valor display PSC.A.X(Notal) OO0 X|0O|x|x|0|O0|O|0C|O0|0]|0O Auto.R Ajusta o tempo auto zero :
Saida H : Valor comparativo< valor display PSC.A.v(Notal OO0 x|Ox[x|O0|l0l0lO|O|©|0© Huta H —_— J P 0.1~ 995889 : Altera o valor
HH <valor comparativo HH s . 33333 da entrada INA. ' : Grava e passa ao préximo parametro
e Saida GO : quando n&o ha saida HH, PSC.b.H XIX[ X[ X[ x| x|©O|O|O|O]| X| X]|X : P P P
H S| H, L, LL ,estara ativado. PSC.b X X X|IX|X|O|O|O|O]| X| X|X i igi
; . » b L este by X y [d : seleciona o digito
B GO Saida L : Valor comparativo LL< Hul:t.'l.b Ajusta o tempo auto zero
Saida - valor display< valor comparativo L diSP.t O X[ X[ X[ X|X|©O|O|O|O]| X| X]|X Auto.b ’ 99999 dé{ entrada IIEIJB 0.1- 33333 Altera o valor
L Saidat LL : *(Notal)PSC. X, PSC. y sdo mostrados nos modos F1, F2, F4, F11, F12, F13. . : : Grava e passa ao préximo parametro.
LL iys : Valor comparativo LL> valor display IGrupo de parametros 3 Retenca -
o G&o de memoria. & : Alterao
3 O valor de medida sera . x Ari A —
+ Modo de saida I(Saida pulsada) [out-1 Parametro 3 [Modosub | F1[F2 [ F3[F4|Fs | Fe6 | F7 | F8 [ Fo [F10[F11[F12[F13 oy e on: Retengdo de memoria parametro ron offF
FS-h *Quando esta como saida retransmisséo PV, alimentagéo estiver desligada. ofF: Sem retencéo de memoria : Grava e passa ao proximo.
¢ HH FS-L ele opera em todos os modos. (somente no modo F13) parametro rod€.
Valor H . . A
. Addr *Ao pressionar -MD por 3 seg. no modo normal, entraré no grupo de parametros 1.
Comparativo i i bPS *Quando esté como saida RS485, *(*1)Né&o sera mado uando o aparelho for apenas indicador.
LL \S/al'da HH: v HH<valor disol ira operar em todos os modos. 0 modo de <afd 'qf P N p dod o 13
‘alor comparativo valor display remot modo de saida € fixo como tipo out-h no modo de operagao .
HH m Saidat H :valor comparativo H< *(* : - . =
H m valor display<valor comparativo HH LoC olo[/oJ/oJo]o]o]/o[0][0]0O]0O]O (*2) A histerese podera ser ajustada nos modos de operagéo F1, F7 a F10 .
Saida GO S:]idzl' : I\/alor clomparativo L< ; ICarta de operagao da funcéo de atraso de monitoramento para cada modo de saida. *Se pressionar por mais de 2 seg. em parametro, os dados seréo salvos e o aparelho retornard ao modo normal. o
valor display <valor comparativo *Todos os dados ajustados pelos usudrios sero mostrados por 1 ciclo de 1 seg . e mudara para o prox. parametro ao pressionar [MD] .
L - Saida LL : Valor comparativo LL out-t StArd | out-h out-L out-b out-l out-F J P p 9 p prox. pi p
: <valor display< L Func&o de ajuste das
M aoded () X X () X ©
*N&o héa saida Go, no modo de saida 1. T R =
«Tempo de saida pulsado ¢ fixo em 3 seg.(IH). emporizacao lpara::orregao () (D) () () ) [ D)
*N&o ha histerese no modo de saida | (Pulsada). na inicializagao P-3







