Autonics
MEDIDOR DE PULSO

SERIE MP5Y/MP5S
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Obrigado por usar os produtos Autonics.
Para maior seguranca, leia as instru¢cées abaixo.

* Especificacdes

Modelo MP5Y MP5S-4N

Alimentacao 100-240VCA 50/60Hz

Tenséo alimentagéo 90 ~ 110% da tens&@o nominal

Consumo 4N 41/42 43 44 45 7.5VA
3.5VA 5.5VA 6.5VA 5.5VA TVA

Alimentacéo de
sensor externo

12VCC +10%, 80mA

Preciséo de
sinal (23 £ 5°C)

-Modo F1, F4, F7, F8, F9, F10 : Fundo escala. +0.05% rdg +1Digito
-Modo F2, F3, F5, F6 : Fundo escala +0.01% rdg *1Digito

Faixa de sinal

-Modo F1, F4, F7, F8, F9, F10 : 0.0005Hz ~ 50kHz
-Modo F3 1 0.02s ~ 3,200s

-Modo F2, F5, F6 :0.01s ~ 3,200s ,
-Modo F11, F12, F13 : Contagem 0~4x10

Frequéncia de entradg

-Entrada estado solido : Max. 50kHz(Largura do pulso:Min. 10ms)
-Entrada contato : Max. 45Hz(largura do pulso:Min. 11ms)

Nivel de entrada

* Precaucdes de seguranca

[Entrada com tenséo] Alto : 4.5-24VCC, Baixo : 0-1VCC,
Impedancia entrada : 4.5kW
[Entrada sem-tensé&o] Impedancia curtocircuito : Max. 300W,
Tensdo residual : Max. 1V,
Impedancia circuito aberto : Min. 100kW
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eFavor guardar estas instrugcdes, leia-a antes de usar esta unidade.

Faixa indicagéo

5digitos (-19999 ~ 99999)

Display

7 Segmentos LED(Zero Piscante), Tamnaho display : 6.8 x 13.8

Preciséo display

A AViSOS Acidentes podem acontecer se as instrugdes néo forem seguidas.

A Cuidados o produto pode ser danificado se as instrugdes nédo forem seguidas

0.05/0.5/1/2/4/8seg.(Igual ao ciclo de amostragem)

Modo de operagdo

NUmero de revolugao/Velocidade/Frequéncia(F1), velocidade de pas-
sagem(F2),Ciclo(F3), Tempo de passagem(F4), Largura do tempo(F5),
Diferenca de tempo(F6), Taxa absoluta(F7), Taxa erro(F8), Densidade
(F9), Erro(F10),comprimento sinal(F11), Intervalo(F12), Integracdo(F13

Funcéo de pré-escala

Fator de multiplicag&o (0.0001x 10 ~9.9999x10’ )

Histerese

| /\ Avisos

0~ 9999

1. Ao usar este aparelho em maquinas que possam causar danos materiais ou
pessoais : instalagdes nucleares, equipamentos médicos, veiculos, trens,
avides, Usinas,etc. Entre em contato antes de adquirir o aparelho, a escolha
do modelo incorreto pode causar acidentes.
Esta unidade deve ser montada no painel.
3. Né&o conecte o aparelho com alimentagéo ligada.
Perigo de choque elétrico.
4. Favor checar o nimero do terminal quando conectar a alimentacdo ou o
sinal de entrada.
Perigo de incéndio e dano ao aparelho.
5. N&o abrir ou tentar consertar o aparelho quando estiver alimentado.
Perigo de choque elétrico.

N

Outras fungdes

-Funcéo de ajuste de travamento -Fungéo de atraso de monitoramento
-Funcéo de ajuste Auto-Zero

-Funcé&o de monitoramento : Memoriza valor max. e min.

-Selecéo da faixa de saida corrente(apenas saida corrente)
-Monitoramento local/ Remoto(Apenas saida comunicag&o)

-Funcéo de saida comparativa(HH, H, GO, L, LL)

-Funcé&o de chaveamento banco de dados -Funcéo de sele¢éo da unidade de tempo
-Funcéo retencédo de memédria(Somente modo F13)

-Funcéo de desvio de memodria(F apenas aplicacdo do modo de saida)
*Favor ver a Ultima pagina para maiores detalhes.

Configuracéo
saida

-Saida transistor(coletor abertoNPN/PNP)
:Saida comparativa, Saida de alarme
-Saida série baixa velocidade:Saida valor display
-Saida dindmica BCD :Saida valor display
-Saida retransmissédo PV (4-20mACC):Saida valor display
-Saida comunicacédo RS485 (32 canais)
:Saida valor display, saida comparativa, Funcéo ajuste PC

| /\ Cuidado

Memoéria

Memoéria nédo-volatil (Entrada : 100,000 vezes)

1.Esta unidade n&o deve ser usada ao ar livre.
2.Utilize fio de bitola, N°20AWG (0.5mm) ou maior, aperte os teminais de maneira
adequada.

Resisténcia de isolacad

Min. 100MW(Padrao 500VCC) entre os terminais e os gabinetes

Rigidez dielétrica

2000VCA 60Hz por 1minuto(Entre os terminais de alimentacéo
e os gabinetes, entre os terminais de alimentacéo e os terminais de entrada)

. P . Ruido Suporta onda quadrada max.+2kV (largura do pulso:1ms) medido
. I?:ode resl;ultar no mal fun.tf:'lonapwe;to oud|ntcend|os devido as falhas do contato. com simulador de ruido
4' Na:vor observar e; esgem |(C:ia(;a0 oléarg uto. inal do relé ° Mechanical 0.75mm amplitude na frequéncia de 10 ~ 55Hz
- N&o usar corrente acima da capacidade nominal do rele. S i em cada uma das direcdes X,Y, Z por 2 horas
Pode causar falha na isolagao, derretimento do contato, falha no contato, g - —
quebra do relé, incéndio, etc. .g Malfunction 0.5mm amplitude na freguenma de 10 ~ 55Hz
5. Ao limpar a unidade, n&o utilizar 4gua ou detergente. em cada uma das direcdes X,Y, Z por 10 minutos
Podera causar choque elétrico ou incéndio. choqu Mechanical 300m/s’(Aprox. 30G) 3 vezes nas diregdes X,Y,Z
= . . P . e -
6.Nao deixar pogwe} mgtallca entrar dentr(? qas unidades. Malfunction 100m/s’ (Aprox. 10G) 3 vezes nas direcdes X,Y,Z
Pode causar incéndio ou problemas elétricos. Temperatura ambiente -10 ~ 50°C(sem congelamento)
7.Néo util!zar essa unidaqe em locais onge hgja gazes injlarpéveis ou explosivos, Armazenamento -20 ~ 60°C(sem congelamento)
umidade, |nC|denlC|aAde .I‘aIOS solaresL calor irradiado, vibragao, impacto etc. Umidade 35 ~ 85%RH
Pode causar incéndio ou exploséao. Peso Aprox. 135 ‘ Aprox. 130
8.Favor checar a polaridade dos terminais de sinal antes de conectar. prox. 2229 prox. -9
* Dimendes
* Informacgoes | SERIE MPSY
MP 5 Y — . 85 ~ 110
1 2 3 4 5 6 89.5
1S6rie  eeecaeeemenenaees {MP[ Medidor de pulso | b
2 DigitQ-++++reeessseeeeeeos {5 [ sdigitos (99999) | ]
Y | DIN tamanho W72 x H36mm =
3 Tamanho
S | DIN tamanho W48 x H48mm
_— = =
_ ~ —_
4 Alimentaggo - { 4 [100-240vCA 50/60Hz | ==
Saida principal Saida Auxiliar U
(Saida comparativa e valor) (Saida valor dsiplay) ICorte do painel Conector Aux.

N Apenas tipo de indicagdo X

Saida coletor aberto NPN

«Conector auxiliar Modelo No :

HIF3BA-10D-2.54R

i

Min. 40

5 Saida 1 cinco estagios X
(Saida Principal ------ Saida coletor aberto PNP
+ Saida sub) 2 cinco estagios X
«Saida coletor 3 X Dinamico BCD
aberto :Opgéo 4 X Retransmisséo PV (4-20mACC)

5 X Comunicacdo RS485

:

*As especificacdes acima podem ser alteradas sem prévio aviso.

(Unidade:mm)

e Conexoes
ISERIE MP5Y

<Terminal de bloqueio principal>
[6]
INA  INB " LOOJOV +12V

80mA
HOLD/RESET

#(*1) é usado terminal RESET apenas qua
ndo operado no modo(F13)
o de Operagéao”)

AlimentagéoA
100-240VAC
50/60Hz 3.5VA

<Saida principal(Saida comparativa)

ISaida coletor aberta NPN/PNP [MP5Y-41/MP5Y-42]

Saida Principal
(Coletor aberto PNP )
12-24VCC Max. 30mA

Saida Principal
(Coletor aberto NPN )
12-24VCC Max. 30mA
HH GO LL

<Conector de Saida aux.(Saida valor display) >
ISaida BCD [MP5Y-43]

Saida BCD
(Coletor aberto NPN )
12-24VCC Max. 30mA

CcoMm B D D1 D3

ISaida comunicacdo RS485
[MP5Y-45]

ISaida Retransmisséo PV(CC4-20mA)
[MP5Y-44]

CC4-20mA
Carga max. 600W

l &
Ta
HOLD/

INA INB +12V 0OV RESET

67]8[9]10

(=

1]2]3]4]s

Tl

Preto
Preto
Azul

Marrom

#(*1) é usado terminal RESET apenas
quando operado no modo(F13)
(Ver “Modo de Operagao”)

A Alimentacéo
100-240VCA
50/60Hz 7.5VA

* Entrada - Saida

1. Sinal entrada
(1)Entrada estado sélido
*Frequéncia entrada: 50kHz(Max.)
A largura do pulso deve ser maior que 10ms cada.
*Nivel tensdo entrada : Nivel alto = 4.5-24V, Nivel baixo = 0-1.0V

Min. 10ms

i

S I I
OFF

ON io;:p *T : sinal de entrada 1 ciclo
< Pt

T

(2)Entrada contato relé
*Frequéncia entrada : 45Hz(Max.)
A largura do pulso ON/OFF deve ser acima 11ms cada.
*Especificacéo contato relé : Use um relé confiavel que possa chavear no min
2mA em 12VCC.

2. Tipo de entrada

MP5Y/MP5S possui entrada NPN e PNP e é possivel seleciona-la na
parametrizagdo do grupo 1.

(1)Tipo de entrada NPN

«Contato *Sensor com saida

coletro aberto NPN MP5Y/MP5S

] +12v /Li

IN I =4.5kw

*Sensor
saida NPN

0V(COM) [

ensor circuito
Sensor circuito
Circuito principal

(2)Tipo entrada PNP

«Contato *Sensor *Sensor com saida
saida PNP coletro aberto PNP MP5Y/MP5S
+12V
£ £ T
g g IN 2
5 'S &
o] B <] B 2
7] = a =
o] 5] 0V(COM) £
(%] () O

«0.C é saida coletor aberto

|IEspecificacdo de saida
1. Saida TR
*Saida : Comparativa ou de alarme(Ver “Modo de Saida”)
*Método de saida : Coletor aberto NPN / PNP
*Tensdo da carga : 12-24VCC
*Max. carga corrente : 30mA

3. Saida dinamica BCD
*Saida : Valor display
«Sinal de saida : Dados BCD (A, B, C, D) = A: Lowest bit, D : Highest bit
Dados do digito (DO, D1, D2, D3, D4) = DO : Lowest digit, D4 : Highest digit
*Tipo de saida : Coletor aberto NPN
*Tensao carga : 12-24VCC
*Max. carga corrente : 20mA
Ex)Quando o valor do display for 125.89

10 Digitos 10 Digitos
Valor display PV 1 2 5. 8 9
Al H © H © H © H
B | H H © H H H H
Dados
H H H H H
BCD ¢ © H
D H H H © © H
Ponto | H H H @) H H H
H H
po (A -
0.1ms
D1 [ —
H
Digito D2 m m
D3 il
H
D4 [
J 5ms _7.8ms |
-1 39ms




5. Saida retransmisséo PV(4-20mACC)

*Aplicagdo : Transmissé&o do valor de processo

*Funcéo :
Transmissdo em 4-20mACC baseado no valor do display , a retransmissdo
ficara entre o limite alto (FS-H) e o limite baixo(FS-L).

+Faixa de saida de ajuste alta/baixa

-Faixa de ajuste de limite alto(FS-H): De min. a max dentro da faixa de sinal

-Faixa de ajuste de limite baixo(FS-L):De min. a max dentro da faixa de sinal
(FS-H deve ser acima de "1" maior do que FS-L)

«Carga resistiva : Max. 600W

*Resolugéo : 8000 divisdes Valor

FS'H/ display

FS-L/

Se ajustar FS-L e FS-H na secéo certa,
a saida sera 4-20mACC. =

20mA

A Resolucdo entre FS-L e FS-H é de

8000 pontos AmA

6. Saida de comunicagdo RS485
1 Endereco : 0 ~ 99 enderecos(32 canais)
2 Velocidade retransmissao(Baud rate) : 2400/4800/9600 bps
3 Cadigo de retransmisséo : ASCII
4Parity Bit : No
5Data Bit : 8 Bit
6Stop Bit : 1 Bit
7 Itens de comunicacao
-MP5Y ¢ PC : Valores comparativos de cada banco de dados, Valor de pré-escala e
valor de pico, controle RESET.
-MP5Y ¢ PC : Valores comparativos de cada banco de dados, Valor de pré-escala,
valor de pico, valor do display.

* Modo de operacao

ISelecione o modo de operagédo no grupo de parametrizagdo grupo 1 nad€ .
IH& 13 tipos de modos de operagédo nesta unidade.

*Modo F1(Frequéncia/Numero de revolugao/Velocidade)

Este modo calcula a frequéncia, ou nimero de revolugdes, ou a velocidade lendo a
frequéncia na entrada A,

1)Frequéncia(Hz) = f x a (a = 1[seq] )

2)Revolugdes (rpm) = fx a (a = 60[seg] )

3)Velocidade(m/min) = f x a (a = 60L[seq] )

*L = Distancia percorrida entre um pulso e outro em [m]
IValor de display e unidade display

Valor display |Unidade display|a (Valor de pré-escala)
A Hz 1
Frequéncia
kHz 0.001
Revolucdes ps 1
pm 60
mm / seg 1,000L
cm/ seg 100L
Velocidade m/seg L
Encoder
m/ min 60L drio de fAbrica: MP5W
km / hora 3.6L «Padréo de fabrica: rpm
ICarta de tempo
Entrada A ‘
u 2 & 7R 6
Entrada Hold . _
Display (rxa W) xa (ne)x a

*a : Valor pré-escala
*Modo F2(Velocidade de passagem)
Mostra a velocidade de passagem calculada entre o acionamento da entrada A e o
acionamento da entrada B.
Velocidade de passo(V) =fxa (a=L[m])
L : Adistancia entre a entrada A e a entrada B [m]
IValor do display e unidade do display

" - - MP5W
Valor display [Unidade display|a(valor de pré-escala)
mm / seg 1,000L
Velocidad cm/ seg 100L .~
elocidade
passagem m/seg L >
m/ min 60L
km / hora 3.6L ﬁ»
*Padréo de fabrica : m/seg Sensor A Sensor B
ICarta de tempo
Entrada A LLL. . . l
Entrada B —— L 50 AN 5 N I A |
H - ! H H
: ta : :
Entrada Hold . _
- - D i e - D
t1 t2 3 t4 t5 ! 6 t7
; S e Lya 1 a
Display a xa o xa @ =

*Modo F3(Ciclo)
Mostra a diferenca de tempo entre dois acionamentos consecutivos da entrada A.
Ciclo(T) =t
t :Tempo medido [seg]

IValor do display, unidade do display

Valor display Unidade display Oooo
SEG MIN o ’ %

999.99seg. | 999.99min. e Q
9999.9seg. 9999.9min. "'V

Ciclo 99min. 99hora }Qy

59.9seg. 59.9min. N P
horasomin. | 99hora | D eetetico

99999seg. 99999min.

+Ajuste a unidade de display no segundo grupo de parametrizagdo t.wnt(Unidade tempo) .
*Padréo de fabrica : 999.99seg.

ICarta de tempo

Entrada A i

tl 2 13 B 6
Entrada Hold . —
Display tl t3 t6

*11, t2, t3, t4, t5, t6 deve estar acima de 20ms para ser possivel
a medicéo.

*Modo F4(Tempo de passagem)
Mostra o tempo de passagem dentro de um percurso, por exemplo tempo que uma pega
demora para passar dentro de um forno, este percurso é determinado pelos pulsos na entrada A
L[m]
Deslocamento entre um pulso e outro[m] )
«t:Tempo medido[seg]

Tempo de passagem[seg] =tx a (a =

IValor display e unidade display

Valor display Unidade display L:Percurso [m]
SEG MIN
999.99seg. 999.99min.
Tempo de 9999.9seg. 9999.9min.
passagem 99hora 59.9seg.  |99hora 59.9min.
9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min.
99999seg. 99999min.

*Padréo de fabrica: 999.99seg.
+Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros t.wnt

ICarta de tempo

SR N B —

Entrada A !
1 ©2 13 4 i 65 16
Entrada Hold . —
Display tlxa t3xa t6xa

*Modo F5(Largura do tempo) *a: Valor pré-escala

Mostra o tempo que a entrada A ficou acionada.
Largura de tempo[T] = t

«t : Tempo da entrada A ativada em [seg]
IValor do display e unidade do display

MP5SW

Valor display Unidade display
SEG MIN
999.99seg. 999.99min.
Tempo de 9999.9seg. 9999.9min.
passagem 99hora 59.9seg.  |99hora 59.9min.
9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min. - P
99999seg, 99999min. «Padréo de fabrica : 999.99seg.

«Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros modo t.unt
*Padréo de fabrica: 999.99seg.

ICarta de tempo

Entrada A — | [
- o ta 2 ta 3
Entrada Hold -
Display tixa t3xa

* ta :Tempo de retorno 20 ms.

*Modo F6(Intervalo de tempo)
Mostra a diferenga de tempo entre o acionamento da entrada A o acionamento da entrada B.
Diferenca de tempo(T) = t(ta ~ th)
st(ta ~ th):tempo entre acionamento de A o acionamento de B [seg]

IValor do display e unidade do display

MP5W
Valor display Unidade display
SEG MIN

999.99seg. 999.99min. 5
Tempo de 9999.9seg. 9999.9min.
passagem 99hora 59.9seg.  |99hora 59.9min. 6

9hora 59min. 59seg. | 999hora 59min. ﬁ'
99999seg. 99999min. SensorA a'Sensor B

*a: Valor de pré-escala
ta : Tempo de retorno 20 ms

*Ajuste a unidade do display no segundo grupo de parametros modo t.wnk
*Padréo de fabrica: 999.99seg.

ICarta de tempo

Entrada A L.—. . . .

Entrada B —. . l—- . . . .
S e : : : :
: ta H H .
Entrada Hold . _
<t P b b P >
tl t2 t3 t4 t5 ¢ t6 t7
Display t1 t2 t4 t7

* ta :Tempo de retorno 20 ms.

*Modo F7(Taxa absoluta)
Mostra quanto a entrada B em (%) esta mais rapida ou lenta em relagéo a entrada A

Taxa absoluta = (Entrada B / Entrada A) x 100%

Frequéncia de entrada B[Hz] x Ba
Frequéncia de entrada A[Hz] x Aa

Taxa absoluta = x 100[%]

IValor display e unidade display

Valor display |Unidade display -
Taxa absoluta % i Turbina A [ 0 Turbina B
* Aa : Valor de pré-escala entrada A
Ba : Valor pré-escala entrada B
ICarta de tempo Liquido
MP5W 0
ewasaa—  L— L —
-
fA : Displ Frequéncia de entrada B[Hz] x Ba 100[%]
isplay = — X (
Entrada B m Frequéncia de entrada A[Hz] x Aa
MTN

«Hold : Sinal de Hold estéa ativado, o valor do display sera mantido até o sinal de Hold ser desativado.
*Mode F8(Taxa de Erro)
Mostra quanto a entrada B em (%) esta diferente da entrada A.

Entrada B-Entrada A
Entrada A

Taxa de erro = X 100[%)]

(Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

Taxa de erro = x 100[%]

[Valor do display e unidade display

Valor display |Unidade display| *Aa : Valor pré-escala entrada A
Error rate % Ba : Valor pré-escala entrada B
Carta de tempo Eﬁsﬁelra A
Entrada A —_\—,_\—
fA
Entrada B —,_\—[_\—
B MP5W

(Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
+Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display serd mantido até o sinal de Hold ser desativado.

Display = x 100[%]

*Modo F9(Densidade)
Mostra quanto a entrada B representa do total em (%).
) Entrada B
Densidade —— x 100[%]
Entrada A + Entrada B
Densidade = Frequéncia de entrada B[Hz] xBa X 100[%
(Frequéncia de entrada A[Hz] XAa ) + (Frequéncia de entrada B[Hz] X Ba)
[Valor do display e unidade display
Valor display |Unidace dispay +Aq : Valor pré-escala entrada A
Densidade % Ba: Valor pré-escala entrada B
[Carta de tempo
Entrada A — I_J; L TurbinaA o 4 Turbina B
B
fA
Entrada B —,_\—[_\— et
i : MP5W Liquido
fB
' Frequénci B[Hz]xBa )-(Frequénci A[Hz]xA
Display = (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa ) X 100[%]

Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
+Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display sera mantido até o sinal de Hold ser desativado.

*Modo F10(Erro)

Mostra a diferenca entre a frequéncia da entrada B e a frequéncia da entrada A

Erro = Entrada B - Entrada A

Erro = (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )

[Valor do display e unidade display
Valor display Unidade display
Erro Unidade definida pelo usuario

[Carta de tempo

L]

fA

EntradaB—

L

EntradaA |

fB

*Aa : Valor pré-escala entrada A
Ba : Valor pré-escala entrada B

MP5W

* ta :-Tempo de retorno 20 ms.

Display = (Frequéncia de entrada B[Hz]xBa )-(Frequéncia de entrada A[Hz]xAa )
+Hold : Sinal de Hold esta ativado, o valor do display sera mantido até o sinal de Hold ser desativado.

sModo F11(Medicao de comprimento)

Mostra o nimero de pulsos da entrada A enquanto entrada B esté ativada

Medida do comprimento= P x & (*P : Nimero de pulsos da entrada A, a: Valor pré-escala)

IValor do display e unidade display

Valor display | Unidade display
Quantidade[EA]
Medicéo de mm
Comprimento om
m
MPSW
[Carta de tempo
123 456 12 12 3 4
Entrada A
i I I
Entrada B e EE—
¢ o Sensor fotoelétri
Entrada Hold [ | ensor fotoelétrico
Display 6xa Ixa
*Modo F12(Intervalo)

Mostra o nimero de pulsos da entrada A entre um pulso e e

outro da entrada B.

Intervalo = P x & (*P : Nimero de pulso de entrada, a: Valor pré-escala)

[Valor do display e unidade do display

MPSW

Valor do display| Unidade display
Quantidade[EA]
Medida de mm
comprimento cm
m
[Carta de tempo
1 2 3 4 12 1 2 3
Entrada A
Entrada B B BN BN I I B
fe—
fa ta
Entrada Hold -
] 4xa 3xa
Display

* ta :Tempo de retorno 20 ms.

*Modo F13(Integracéo)
Mostra o valor de contagem pela entrada de pulsos A.
Integragdo = P x a
*P : nimero de pulso da entrada A, a : Valor de pré-escala
IValor de display e unidade de display

Unidade display|
Quantidade[EA]

Valor display
Intervalo

|Operacéo e carta de tempo
«Conta o nimero de pulsos da entrada A.

*S6 havera contagem quando a entrada B estiver desligada.

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4
Entradan— [0 [0 [0 B B 0 0 B0 @88 M
Entrada B |
RESET -
Display 0] 1|23 4 5 GI 0 1] 2]3]4

MP5W




» Modo de saida

ISeleciona o modo de saida no primeiro grupo de parametros

oub -t (tipo de saida).

|IExistem modelos com 5 saidas (HH, H, GO, L, LL) e 3 saidas (H, GO, L).
IH& 6 modos de saida: S (Padréo), H(Alto), L(Baixo), B (Faixa), I(Pulsada), F(Desvio).
10 ajuste de valor (HH, H, L, LL)deve ser LL<L<H<HH no tipo de saida comparativa B
e ele é operado invidualmente, ndo ha relagdo com o valor de ajuste(HH, H, L, LL) nas

saidas (S, H, L, I).

* Modo de saida S(Padr&o)[5tArd]

HH

Valor H
Comparativo L
LL

Saida

« Modo de saida H(alto) [aut-h]

Valor H

Comparativo L

Saida L

GO

« Modo de saida L(Baixo) [out-L]

HH

Valor H
Comparativo L
LL

Saida

« Modo de saida B(Bloqueio) [out-b]

Valor H

Comparativo L

R

Saida

L

» Modo de saida I(Saida pulsada) [out /]

Valor LL

Comparativo

HH

H

GO

Saida

L =
[T I | :

*N&o héa saida Go, no modo de saida 1 .

«Tempo de saida pulsado é fixo em 3 seg.(@ ).
*N&o hé histerese no modo de saida comparativo 1(Pulsada).

Saida HH:

Valor comparativo HH< valor display

Saida H :

Valor comparativo H<valor display

Saida GO : quando néo hé saida HH,|
H, L, LL ,estara ativado.

Saida L :

Valor comparativo L >valor display

Saida LL :

Valor comparativo LL >valor display

Saida HH :

Valor comparativo HH< valor display

Saida H :

Valor comparativo H< valor display

Saida L :

Valor comparativo L>valor display

Saida LL :

Valor comparativo LL >valor display

Saida GO : quando néo héa saida HH,
H, L, LL ,estara ativado.

Saida HH :

Valor comparativo HH> valor display

Saida H :

Valor comparativo H> valor display

Saida L :

Valor comparativo L> valor display

Saida LL :

Valor comparativo LL> valor display

Saida GO : quando néo héa saida HH,
H, L, LL ,estara ativado.

Saida HH :

valor comparativo HH<Valor display

Saida H : Valor comparativo< valor display

<valor comparativo HH

Saida GO : quando néo héa saida HH,
H, L, LL ,estara ativado.

Saida L : Valor comparativo LL<

valor display< valor comparativo L

Saidat LL :

Valor comparativo LL> valor display

Saida HH :

Valor comparativo HH<valor display

Saidat H :valor comparativo H<

valor display<valor comparativo HH

Saida L : Valor comparativo L<

valor display <valor comparativo H

Saida LL : Valor comparativo LL
<valor display< L

* Modo de saida F(Desvio) [ out-F]

Esta fungdo é para memorizar o valor de ajuste e prover saidas quando excede o desvio de H, L.

IMeméria do valor de ajuste: Memoriza o valor do display corrente como valor de ajuste ao

pressioanar as teclas( M +4) .

IE possivel checar o valor de ajuste memorizado pressionado a tecla ( &)

|Ajuste o desvio de maximo (H) e de minimo (L), as saidas de maximo e minimo seréo acionadas

quando o valor de processo estiver acima de (Valor de ajuste + Desvio H) ou
abaixo de (Valor de ajuste - Desvio L).
IFaixa de ajuste do desvio: 0.0001 ~ 99999(A faixa de ajuste sera alterada pelo ponto decimal

no parametro de ajuste. Se ajustar o ponto decimal a 0000.0, a faixa de ajuste ser& 0.1 ~9999.9.)

|Operacéo

Desvio H(limite alto)
Valor ajuste

Desvio L(limite baixo)

Pressione (M + &) ao mesmo tempo,

para memorizar o valor de ajuste.

/

Men B e opr | [T S S
oF |- |
s S =
OFF g’ ||

*(#1)A saida s6 é acionada depois que o valor de ajuste é memorizado.
*N&o héa saidas HH, GO, LL no modo de saida F.
*Mesmo se ajustar o desvio a "0(Zero)", ird atuar como ajuste "1".

* Carta de operacéo para cada grupo de parametro

10s parametros do display sé&o diferentes em cada modo de operacéo, ver

" Parametrizacéo".

| © : quando selecionar o modo de operagio, o parametro ser4 mostrado.
X : quando selecionar o modo de operagéo, o parametro ndo sera mostrado.

IGrupo de parametros 0

Parametro 0 |Modo aux.

PSt.hh

PSt. h

PSt. L

PSt.LL

h.PEK

L.PEK

oo o oean
SRS
SEEEEEE
SEEE SR
SEEE SRR
SRR SRR
SR EEEEE
oo e oeez
SEEEEEE
ooeoee
oo e eoee
SRS
x|x|® oees

IGrupo de parametros 1

Parametro1l |Modo aux.

-
N
o
-
-
N

P
[y
w

Modo

In-A

In-b

out-t

hyS

GuArd F.dEFyY

StAr.t

Auto.A

Auto.b

mEmo

X|x|® ®S G 6 <o N
XX || OGS 6S6 T
X|x|[x|@® @ x| & < o e n
x| |® ® & x & <&@

X[x|x|®® x| & <|® & I
X|x|x| OO x 6666 5
xeoesse s ]
xoosesssse sl
xeess s
xeeeseesse®
x|x|x|® @ x| o ol
x| x|x|® @< .o oo
O x| x| x|x|x|x|*|®& -

IGrupo de parametros 2

Parametro 2 |Modo aux.

e
iy
o
o
i
N

P.bAnK

dot

tunt

PSt.hh

PSt. h

PSt. L

PSt.LL

PSC.A.X(Notal)

PSC.A.y(Notal)

PSC.b.H

PSC.by

dISP.t

O x xoeeeee & N
X|X|x|® B GGG <&@ T

X x| x| ® & oo e @ e
X[ x| x| x| x| - - - - - T
X|X|X|x|x|® S S S @ < &
oeoeeesesese <xoe T
eeeeeseese <o d
x| x| x| @@ o o oo < ol
X[ xX|x|®®S66e6 <6®

e oo e een <o
SiviivliiviIViVICI RG]l

PR EEEEEREEE

IGrupo de parametros 3

*(Notal)PSC. X, PSC. y sdo mostrados

x| x| x|x|x|o - o o < oD

modo F1, F2, F4, F11, F12, F13.

Parametro 3  |Modo aux.

F1[F2

F3 | F4[Fs[F6 [F7|F8[Fo [Fio[F11]F12[F13

FS-h *Quando esta como saida retransmisséo PV,
ES-L ele opera em todos os modos.
Addr

*Quando estd como saida RS485,
bPS =2

ir4 operar em todos os modos.

remot
LoC IDIDIDIOIDIDIDIOIDIDIDID)

ICarta de operacéo da fungdo de atraso de monitoramento para cada modo de saida.

out-t StArd out-h out-L out-b out-| out-F
Funcéo de ajuste das
saidas 0 X X © X 0
Temporizacéo para corregao
na inicializagao 0 0 © © © ©

» Parametrizacao

IGrupo de parametros zero

Display

Parametro

Faixa de ajuste

Chave de ajuste

P5t.hh
PSt.hh| — [ 53599

Y
[PSt ] — [ §380h
993339
Y !
E&E %CPS& L
060060

PSELL — C hass6
D]

EPEE 4,[' h.PEY
99999

L.PE
CLPeg — [ Loe
l

<
J
J
J

J
<

Ajusta o valor comparativo HH

Ajusta o valor comparativo H

IF1, F2, F7, F9, F11, F12, F13
10 ~99999

IF3 ~ F6

E] : Seleciona o digito

(W [A&): Alterao valor

Ajusta o valor comparativo L : 0 ~ Faixa de tempo de ajuste : Grava e passa ao préximo parametro
IF8, F10 : -19999 ~ 99999
Ajusta o valor comparativo LL
IReset

Mostra o valor de pico de maximo

Mostra o valor de pico de minimo

Se pressionarE] por dois seg. no modo h.PE¥ ou

L.PE¥ ficara piscando,o display do valor de pico sera

zerado.

*#1)Nos modelos com saida ao pressionar aparecerd o parametro PSt.hh(modo de saida F:P5t. h) e nos modelos apenas indicagdo o parametro h.PEF.

IGrupo de parametros 1

pressione

Display

Parametro

Faixa de ajuste

Chave de ajuste

por 3seg.

arA ! Depois de mostrar PRrA. | por 2 seg. mostrara|
PAR-R ! o parametro Asd€ automaticamente.

[mo]

ode]—[" "¢t

[D]
(Lot —( 0
BETTE
EM IR

DHE’U%?

- _  GuArd Y4 ~(uArd
[Gufird] FEFY< L geprtalt?

Este é o grupo de
parametros 1

&l Alterao

LFivFow Fi3]

Seleciona 0 modo Fl~ FI3 parametro.

de operagéo. : Grava e passa ao préximo parametro.
-Tipo de saida

Ajusta o tipo de sensor transistor PNP PaPhE - Altera o parametro

da entrada A. “Tipo de saida . \J : P -
contato(Saida L) PaPLF L J
-Tipo saida nPrhF>aPrl F>PrPhf—>PaPLF

Ajusta o tipo de sensor transistor NPN : nPahf } . N

da entrada B. “Tipo de saida : Grava e passa ao proximo parametro.
contato(safda H) nPalF

Seleciona 0 modo de saida.

(*1)

StArd / out-h [ ouk-L
out-b /out-! [out-F

: Altera o parametro.
Esbﬂrd —ouk-h - out'LJ
out-F < gut-l < ouk-b
: Grava e passa ao proximo parametro.

Ajusta o histerese
para a saida. (*2)

8~ 9999 (se o ponto decimal &

ajustado em UUDO.U a faixa
sera 0 ~ 9999

: Seleciona o digito
: Altera o valor

: Grava e passa ao proximo parametro.

Seleciona se havera um
tempo antes que as saidas
possam ser acionadas,

|

Auto R
Autof]l—["goaos

MD ’
F’uto.b
99939

1 FJEFY IStArL

2 Quando seleciona

SEA-L
Apbs [Stggé:] piscar

: Altera o pardmetro.
Lo raeFy —Seart

: Grava e passa ao proximo parametro.

SEAr. ‘:j} , |ouse inibirélas .Said?s por 1 seg. , ajuste o valor da : Seleciona o digito
9949 (L, LL) no primeiro ciclo de |y o0izacag : Altera o valor
‘ operacao. 00 - 999 : Grava e passa ao proximo parametro.
[@ : seleciona o digito
Ajusta o tempo auto zero
d; entrada II\TA 0.1~ 99999 : Altera o valor
) : Grava e passa ao proximo parametro.
Austa ot ) : Seleciona o digito
justa o tempo auto zero 0.1~ 99999 - Altera o valor

da entrada INB.

: Grava e passa ao proximo parametro.

Retengdo de memoria.

O valor de medida sera
memorizado quando a
alimentacéo estiver desligada.
(somente no modo F13)

on: Retencdo de meméria

ofFF: Sem retengéo de meméria

: Grava e passa
ao préximo parametro nodE.

& : Alterao parémetroL—J
on— off

*Ao pressionar por 3 seg. no modo normal, entrar& no grupo de parametro 1.

*(*1)Nao sera mostrado quando o aparelho for apenas indicador.
O modo de saida é fixo como tipo out-h no modo de operacéo F13.

*(*2) A histerese podera ser ajustada nos modos de operacéo F1, F7 a F10 .

*Se pressionar por mais de 2 seg. em parametro, os dados serédo salvos e o aparelho retornard ao modo normal.

*Todos os dados ajustados pelos usudrios serdo mostrados por 1 ciclo de 1 seg . e mudara para o prox. parametro ao pressionar .







