Autonics

* Especificacdes

* Conexoes

SENSOR EOTO ELETR ICO Tipo Reflectivo difuso __ TD%arrﬁgj‘M — Barreira Reflectivo difuso
BRP100-DDT [BRL00-DDT [BRP200-DDTN [BR200-DDTN [BRP40O-DDT  [BR400-DDT - - - N -DDT- -DDT-
. Modelo BRALTDIDP _[BRANTDILP BRAM-TDTD, BRAM-TDTL / BRAM-TDTD-P, BRAM-TDTL-P gg;gg gBI’NBFQEI;’OZ%ODB-II;/'I‘?I\RU]EOI;)ZBODE;"F?\IRF? lé’gpg'gg SR,
BR2OM-TDTD [BR20M-TDTL BR20M-TDTD, BR20M-TDTL / BR20M-TDTD-P, BR20M-TDTL-P - ' - - -P, - -
BRPL00-ODT-P BRI00-DDT-P BRP200DDTN-P|BRA0DDDTI [BRPA00-DDT-P [BRAOO-DDT-P [ ot s BR400-DDT, BRP400-DDT/BR400-DDT-P, BRP400-DDT-P
Distancia " " " ’ ' x Indicador operago Ajuste VR
deteccdio 100mm (*1) 200mm (*2) 400mm (*2) 4m, 20m Indicador alimentagao Alvo Indicador operacio
gle\{gctével Transparente, Transltcido, Materiais opacos Matﬁ::ﬁ'sf i’%ﬁ%s de Alvo detectado f
- — | - >
Histerese Max. 20% no ajuste da faixa de distancia L] I > j
Tempo
resposta Max. 1ms 12-24VCC +10% (Emissor) I (Receptor) ~ 12-24VCC +10%
Alimentaco 12-24VCC +10%(Pico de tensao : Max. 10%) (Marrom) (Marrom) I 12-24VCC +10%(Marrom)
Consumo + NF L+
Corrente Max. 45mA * _ 0V(Azul) T- 0V (Azul)
Fonte de luz Infravermelho LED(modulado) OV (Azul) T NA' Control(Branco)
Ajuste o i Fi Saida(Preto) Saidat (Preto
sensibilidade Ajustavel trimpot X0 ( )
Modo L .
= Selecionavel NA ou NF pelo fio de controle (Branco) NF NA . . R . .
operacao 7 -
. i Saida coletor aberto NPN  Tensao cargaiax. 30V, « Diagrama do circuito da saida de controle "Tipo barreira _ Ajuste
Obrigado por usar os produtos Autonics -Saida coletor aberto ensao carga:Max. 30V, 1. Posicione o emissor e o receptor e ligue a Direito/Esquerdo
A . . ~ . Saida Corrente carga: Max. 200mA, Tenséo residual:Max. 1V Ci . P étri = . ~ o
Para maior seguranca, leia as instruges abaixo. controle -Saida coletor aberto PNP « Tens3o saida:Min. Tens3o alimentacio-2.5V, Ircuito sensor fotoeletrico l Conex&o alimentagéo. \ &Q\
- Corrente carga Max. 200mA - m (Marrom)+V Normalmente fechado 2. Fixe o receptor no centro da posi¢do onde o 2
e Cuidados Srltr)(t:lejggo Protegio contra curto-circuito, Protego contra inverséo de polaridade h hd ? 0 sensor € acionado, deslogue o sensor para
" - p - - - i (Preto)Saida cima e para baixo e da direita para esquerda j
Favor guardar estas instrugdes, leia-a antes de usar esta unidade. Indicagio Indicador operagao: LED vermelho, Indicador alimentag&o(BR4M-TDT1, BR20M-TDT1) g O ( ) + ~ p - P q o Alustet
Conoxio = o de saida 5 3 112-24vcC para achar a posigéo correta. ?/((-\\95 Cima/Baixo
£ Protegdo : - | £10%
Resisténcia . Z 3| &l i K39V Max. 200
’ ; X Min. 20MWem 500VCC; o a H acima : ax. mA : ; 5 5
A Avisos Acidentes podem acontecer se as instrugdes néo forem seguidas. isolag&o W ) Z |2]|2ll corente ; 3. Fixe o emissor e o receptor apds checar a detecgdo do alvo.
i o 3 1.5W ; . 5 fici A
» . _ _ i Ruido Suporta onda quadrada max +240V (largura do pulso:1nms) medido com simulador de ruido = e § 5 L (Azul)ov Se o alvo € um corpo translticido ou menor do que f 15mm, pode néo haver
A Cuidados O produto pode ser danificado se as instru¢des néo forem seguidas. 2 o O < detecqéo.
i ] ' Normal b
Rigidez 1000VCA 50/60Hz por 1 minuto e 10kw _:_(Branco) Controle ormaimente aberto
- AVAVA H
Vibragdo 1.5mm amplitude na frequéncia de 10 ~ 55Hz em cada uma das dire¢des X, Y, Z por 2 horas| % — u ° C UIdad o
1 " = o . :
| A Avisos I(l:hogue i} 500m/s*(50G) 3 vezes nas diregdes X, Y, Z g _ Receptor O (Marrom)+V
AQUi iai uminagao Luz solar:Max. 11,000/x, Lampada incad te:Max. 3,000/ © 8 : ) . . )
1. Ao u_sa.r_este ap?relho em magquinas que possgm_ causar'danos materlal_s~ ou | |ambiente uz solar:Max. 11,000¢x, Lampada incadescente:Max. 3,000/x 1] © % i (Preto)Saida 1.Cuidado com a incidéncia direta de sol ou outras fontes luminosas.
pe;soaus : instalagfes nucleares, equlpamen_t(_Js meédicos, veiculos, trens, avides, | [Armazena- 10 - 60°C{se congelamento), Ammazenamentor25 ~ 70°C =€ ,)
Usinas,etc. Entre em contato antes de adquirir o aparelho, a escolha do modelo | |mento ' : 515 + | 12-24vce 2.Quando é usado mais de 2 sensores barreira, pode haver interferéncia matua .
incorreto pode causar acidentes. Umidade 35 ~ 8506RH, Armazenamento:35 ~ 85%RH D 1= | MProwecao T +10% Neste caso, intercalar a posig&o do emissor e receptor para que o receptor de um
| A Caution £H acima K 39V Max. 200mA ndo receba o sinal do emissor do outro.
Protecéo IP66( certificacéo IEC ) O|| corrente 1.5W
1. Esta unidade n&o deve ser usada ao ar livre. g:binete: g?é’éﬂg‘g g:binele gggéﬂgg g/ibinete S?gglgtg Gabinete:C3604BD . (Azulov 3.Quando utilizar 2 ou mais sensores difusos adjacentes, pode haver interferéncia
2. N&o utilizar esta unidade em lugares onde houver gazes inflamaveis. Material (Nylon,  |(Metdlico) |(Nylon, |(Metdlico) | (Nylon, |(Metaiico) (Metalico) — N mutua, deve-se manter uma distancia razoavel entre um e outro.
Pode causar incéndio ou explos&o. ateria Pr‘gm)' Pryem)' LenePC Pr}ém)' Lens-BRAM:Vidro, : Quando o sensor for instalado perto de uma superficie com alto indice de reflexdo pode
3. Favor observar a tens&o de alimentagao. Cap:PC |Cap:PC |Lens:PC ) Lens:PC |Lens:PC BR20M:PC o A (Marrom)+V Normalmente fechado haver malfuncionamento pela reflexao do feixe 6tico nesta superficie.
Pode haver diminuigdo da vida atil do produto ou danos Erissor-f 5mm. 2P, = N~
4. Favor checar a polaridade da alimentagdo ) ) cgmprimemo;z}n ' T _ 1.5W 4.Né&o passe os cabos do sensor junto com cabos de poténcia no mesmo conduite,
Pode danificar o produto. Cabo f5mm, 4P, Comprimento:2m Receptor-f 5mm, 3P, %_ P'aoctiemfo v Max. 200mA  + pode ocorrer malfuncionamento devido a indugao eletromagnética.
5. N&o utilizar esta unidade em lugares com vibrag&o ou impactos. Comprimento:2m ] corronte A39 ax. m 1 12-2avcc
Pode danificar o produto. Porcas, | Poreas, | | Porcas, Porcas, N § g (Preto)Saida - | ¥10% 5.Evite installar_o sensor onde existe presenca de gas corrosivo, 6leo, poeira, ruido,
6. Ao limpar a unidade néo utilizar agua ou detergente. . Chave | Arruelas, ' | arruelas, | Porcas, Arruelas Porcas, = =| |5 ~ luz solar ou acido.
Pode causar choque ou incéndio. Acessorio Chave Chave | cpaye | Chave |cpove arruelas o O]l b
= H arga,
Aprox Aprox Aprox Aprox Aprox Aprox % o ' (Azul)ov g 6.Quando o sensor estiver com as lentes sujas, limpe as lentes com um pano limpo
. . . . . . u ~ z . . . .
R Informa(;éo Peso 100g 120g 100g 120g 100g 1209 Aprox. 300g 2 10kW " (Branco)Controle Normalmente aberto e seco, ndo use alcool ou outro tipo de liquido para limpeza.
o . . . o) O
BR P100 =T DT e - -P (+1)Papel branco 50-50mm, (-2)Papel branco 100-100mm. g — : 7.Quando utilizar uma fonte chaveada,favor aterrar o terminal(F.G), conecte um
- T—T T TT . ~ o Receptor . (Marrom)+V capacitor entre o OV e o terra para evitar ruidos.
Saida controle Saida coletor aberto NPN ° D|mensoes g = < r>( )
P |Saida coletor aberto PNP 1BR100-DDT / BR100-DDT-P 1BR200-DDTN / BR200-DDTN-P g 2 1.5W :
T [Emissor 1BR400-DDT / BR400-DDT-P 5 | | 2| [Protecao Tk aovi
) = [EH ac : +
Aparéncia 2 [Receptor 29 3 [ % 5 5 e :oL cg?rlemna;e i Max. 200mA L 12-24vCC
Corpo tinico 24 IS : (Preto)Said - | ¥10% Chave de +V +V
i ; 5 i (Preto)Saida : =
Modo de saida | D | Normalmente fechado y ’ Auste VR Indicador operagao g alimentacdo gy ’ v Ser|1§o_r
(Difuso) L [Normalmente aberto N (Azu)OV cargal (SMPS) L C(0.001 ~0.1mF/400V) otoeletrico
Propriedades dticas | N_| Detecgdo pontual — - - - ’7 - : L O : Condensa}gor para
(Barreira) Padrio ) : remover ruido.
L [ saica [Saida estado solido (TR) | (Now U N Misa 3—f 5 Cabo:Zm ’
Material:Metal . Montagem & Ajuste Terra
L | Alimentagdo [ Alimentagio CC | - ) ) - . o
T TBaro Posicione o sensor, ligue a alimentacéo e entéo ajuste a sensibilidade como segue:
Tipo detecgdo arreira 1BRP100-DDT / BRP100-DDT-P  1BRP200-DDTN / BRP200-DDTN-P *Tipo Difuso
D | Difuso - - i . . . .
—— = 1BRP400 DDfT/ BRP400-DDT-P 74 1. A sensibilidade deve ser ajustada levando em conta o material que esta atras
I 3;3223 } M %H”fjage:m I 238 3 18 18 5 do alvo (backround). Pode haver mal funcionamento se néo forem observadas as instruges acima.
nidade:mm 22 Ajuste VR " dicador de operaco 2. Ajuste o alvo na posicéo , gire o trimpot ..
| Material Gabinele} P %;'35‘:00 I T\ /—7')5 até o ponto “a", que é a posicao em que * Principais Produtos
eta 0 sensor é acionado « CONTADOR
[ sensor fotelétrico [BR] série | P I 3. Tire o alvo da frente do sensor fotoelétrico, * TEMPORIZADOR
= X Misxl 5 Cabo:2m gire o trimpot até o ponto “b”, que é a « CONTROLADOR TEMPERATURA
* Modo operacao Lens 4 posigdo em que o sensor é acionado, se 0 + MEDIDOR DE PAINEL

Modo operagéo Normalmente Aberto Normalmente Fechado
= Sinal recebido - . - .
Recepgao Sinal interrompido
i oL L W e
(LED) OFF
' O W ] W W
Saida OFF

Nota)1. A saida de controle ser4 mantida OFF por 0.5 seg. depois de ligada a alimentagcéo
para evitar o acionamento indevido.
2. Se a saida estiver em curto ou a carga demandar uma corrente acima da nominal, o circuito
de protecdo atuara.

*As especificagdes acima podem ser alteradas sem prévio aviso.

Material:Plastico

I1BR4M-TDTD / BR4M-TDTD-P / BR4AM-TDTL / BR4M-TDTL-P
I1BR20M-TDTD / BR20M-TDTD-P / BR20M-TDTL / BR20M-TDTL-P
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Indicador
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operagao

G\
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—

\ M18 x 1

Material:Metal

< BR4M Series >

Lens

operagao

f5 Cabo
M18 x1 312”‘

Material:Metal

< BR20M Series >

(Unidade:mm),

sensor nao for acionado até o fim de curso,
0 ponto “b” sera a posicédo do fim de curso.

4. Ajuste o trimpot no centro dos pontos de
chaveamento “a” e “b”.

Posicéo
Ideal
\\
' b
Min. Max.
SENS

« TACOMETRO/ CONTADOR DE PULSOS

« UNIDADE DE DISPLAY

« SENSOR PROXIMIDADE

« SENSOR FOTOELETRICO

« SENSOR FIBRA OTICA

+ SENSOR DE PRESSAO

« ENCODER ROTATIVO

« CONTROLADOR DE SENSOR

« CONTROLADOR DE POTENCIA

+ MOTOR DE PASSO 5 FASES/ DRIVERS

« SISTEMA MARCADOR A LASER
(CO2, Nd:YAG)
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